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talasića
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+
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ogućinivou
za

ovajobim
podataka

1√2

(

1
1

1
−
1

)

2

(

3
2

2
8

)

=
2 √

2

(

302

)

aproksim
acija

a
3

=
2 √

2
(3

0
),

detalj
b
3

=
2 √

2
(2
)

16



D
ekom

pozicija
signala

f
=

a
0

je
odre

-dena
vektorim

a
a
3
,
b

3
,
b

2
i
b
1 ,

f
=



3
7

3
5

2
8

2
8

5
8

1
8

2
1

1
5



=
3
0



11111111



+
2



1111
−
1
−
1
−
1
−
1



+
4



11
−
1
−
10000



+
1
0



000011
−
1
−
1



+



1
−
1000000



+
2
0



00001
−
100



+
3



0000001
−
1



¦
M
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